
ロボティクスサービス

マルチコプター

OPTiM Eagle
オプティム独自設計フレームにより、実作業
に必要な様々なカメラでの撮像を可能にした
マルチコプタードローン。高いカスタマイズ
性とメンテナンス性を両立。

陸上走行型ロボット

OPTiM Crawler
農地やハウス内の生育管理を高効率化する、
陸上走行型ドローン。生育観測が可能な様々
なカメラデバイスを搭載し、自動・自律運用
ロボットカーと高精度ビジョンコンピュー
ティングを高次元で融合化したシステムです。

固定翼ドローン

OPTiM Hawk
水産、林業などの上空観察に必要とされる、
広域、長時間のデジタルスキャンを実現する
固定翼型ドローン。航続距離 30km 以上、滞
空時間 1 時間以上を実現。複数のデータテレ
メトリ通信デバイスの選択が可能です。


